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1) ฟังกช์นัผกผนัของฟังกช์นัโคซีแคนต์ 
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2) ฟังกช์นัผกผนัของฟังกช์นัซีแคนต์ 

 =   
















 


,

2
()

2
,0,sec/, yxarcyyx       x = sec y   y = arcsec x  แลว้ 
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3) ฟังกช์นัผกผนัของฟังกช์นัโคแทนเจนต์ 
             =     yxarcyyx 0,cot/,      x = cot y   y = arccot x  แลว้ 
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สูตรผกผันของฟังก์ชันตรีโกณมิติที่น่าสนใจ 
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2) arccosec x = arcsin
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Alternate Example 1 Find the values of the inverse of the  functions                              
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Example  2  Prove the identity arctan3 + 2arctan2 = arccot3 

solution arctan3+2 arctan2 = arctan3 + arctan   
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2.  Equations of the inverse trigonometric 
 การแก้สมการคือหาค าตอบของสมการของฟังก์ชันผกผันของฟังก์ชัน  ตรีโกณมิติจะต้อง
ตรวจสอบจ านวนจริงที่ได้เสมอเพราะจ านวนจริงที่ได้จากการแก้สมการไม่จ าเป็นต้องเป็นค าตอบของ
สมการเสมอไปการตรวจสอบ ไม่จ าเป็นต้องหาค่าฟังก์ชันผกผัน    เพียงแต่ว่า  จ านวนจริงที่ได้มานั้น
หลังจากแทนค่าตัวแปรในสมการแล้วไม่เกิดการขัดแย้ง 
 Alternate Example 1 Solve trigonometric equation arccos (2x2-1) = 2arccos
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วิธีท า  1)     ให้ arccos (2x2-1) = A       ทดสอบ 
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แบบฝึกทักษะ 
1. จงหาค่า                                                                                

1) tan(arctan
8

15
cotarc

4

3
 )      

2) 
9

7
arctan

3

1
cotarc

5

1
cotarc                               

2จงแสดงว่า     
5

3
arcsin

5

1
arctan2

16

63
cotarc   

3.จงแก้สมการ         

       1) 
4

3
x3arctanx2arctan


                  

2).  xarccosxarcsin    
      3).  2x3arcsinxarccosxarcsin   
 
 
 



 

เฉลยเอกสารหมายเลข 44-45 

วิธีท า 2 ) arccos(2x2-1)  =  2 








3

  

                   arccos(2x2-1)     =  
3

2    

      cos(arccos2x2-1) =  cos
3

2  

                                2x2-1     =  
2

1  

                            x2 =  
4

1   

 x  = 
2

1       

ทดสอบ 

แทน x  = 
2

1       จะได้ arccos (2(
2

1 )2 – 1 )= arccos ( 1
2

1
 )= arccos(-

2

1 ) =
3

2 ………………(1) 

                                

                 ซ่ึง 2arccos
2

1  =2 








3

   =   
3

2      …………………………….(2) 

                  (1)=(2) 
ตอบ { 

2

1 } 

 

เฉลยแบบฝึกหัดหมายเลข 44-45 

 

1. 1) 
36

77              2) 
4

  

2.      arctan
63

16 + 2arctan
5

1   = arctan
63

16 +   arctan
2)

5

1
(1

5

1
2



 

                                            = arctan
63

16 + arctan
12

5  

               = arctan
12

5
.

63

16
1

12

5

63

16





 

     = arcsin
5

3  

       arctan
63

16 + 2arctan
5

1 = arcsin
5

3     

 
  arctan

63

16 + 2arctan
5

1    

 



 
 

3.   1)              2)   {
2

1 }         3)     {
3

1 } 


